





Question 1: Modéliser par des systémes de transitions chacun des processus Py, Py, et S. Définir une
maniére de les composer en paralléle (en précisant les actions de synchronisation) qui garantit I’exclusion
mutuelle entre Py et P, ¢’est-a-dire qu’il n’est jamais possible dans ce systéme que les deux processus
soient simultanément dans leurs états Utilisation respectifs. (Donner le systeme de transition obtenu en
composant en parallele P, P, et §.)

Question 2 :  Est-ce que le systéme construit a la question précédente satisfait la propri€té€ suivante :
“A chaque fois qu’un processus P; est en attente, il passera inévitablement dans 1’état d’utilisation” ?

On considére maintenant un scheduler §’ attribue la ressource en alternance aux deux processus :
d’abord & P; puis & P,, ensuite & P, puis & P», et ainsi de suite, dans cet ordre.




