





Question 1 : Modéliser le systeme par un réseau de Petri : modéliser chacun des processus ainsi que
le scheduler, et les mettre en paraliéle de manieére a assurer 1’exclusion mutuelle.

Question 2 : Exprimer en LTL la propriété : Chaque processus qui a demandé 1’acces a la ressource
obtiendra certainement acces a elle dans le fatur. (Utiliser des propositions atomiques correspondant au
fait d’étre dans chacun des états possibles.) Montrer que cette propriété n’est pas satisfaite par le systéme
de la question 1.

On considére maintenant un scheduler qui attribue la ressource en alternance aux deux processus :
d’abord au processus 1 puis au processus 2, ensuite au processus 1, puis au processus 2, et ainsi de suite,
dans cet ordre.

Question 3 : Modéliser le systéme avec ce nouveau scheduler par un réseau de Petri. Montrer que ce
systéme ne satisfait pas la propriété de la question 2. Proposer un nouveau scheduler permettant d’obtenir
un systeme qui satisfait la propriété de la question 2, et donner une modélisation (par réseau de Petri) de

ce systeme.

On suppose maintenant que les processus utilisent deux ressources différentes R1 et R2 qu’ils doivent
acquérir dans un ordre quelconque, c’est-a-dire, soit en obtenant d’abord Ry, passant dans un nouvel état
d’attente (Artente’), puis ensuite R, soit en faisant I’inverse en obtenant R, puis R;. Pour cela, chacun
des processus demande au scheduler I’une ou I’autre des ressources, et lorsqu’il I’obtient, il demande au
scheduler 1a ressource qui lui manque.

Question 4 : Modéliser 2 I’aide d’un réseau de Petri le nouveau systéme. Montrer que ce systéme peut
se bloquer, c’est-a-dire atteindre un état a partir duquel aucune action n’est possible.

Question 5: Proposer une modélisation du systéme par un réseau de Petri dans laquelle il n’y a pas de
blocage.



